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INSTITUTO TECNOLOGICO
AUTONOMO DE MEXICO

DISENO E IMPLEMENTACION DE UN FILTRO DE KALMAN
PARA LA PRESERVACION DE COMUNICACION EN
VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS

DISENO DE LA SOLUCION:

OBIJETIVOS:

* Diseflar un sistema que preserve la
comunicacién entre el usuario y el
vehiculo aéreo no tripulado en el
transcurso de una misién de vuelo.

* Desarrollar un programa que logre
disminuir los riesgos que se presentan al
perder la comunicacion con los vehiculos
aéreos no tripulados en vuelo.

* Implementar un programa que aumente
el nivel de autonomia del vehiculo, y le
permita decidir qué acciones realizar en
caso de existir un estado de conexidn
inestable o nulo.

RESULTADOS:
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Figura 5.15: Grafica de dispersion del RSSI
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Figura 5.17: Filtro de Kalman en vuelo

El vehiculo F450 y la computadora de vuelo
Pixhawk permitieron el uso de distintos

sensores, actuadores y componentes
necesarios para la programacion de Ia
solucion.

Para simular la pérdida de conexidon, se
implementé una red de sensores
inalambricos (WSN), comunicacion externa
al vehiculo aéreo no tripulado.

Se utilizd el indicador de intensidad de la
sefial recibida (RSSI) como métrica para
valorar el estado de conexion de la WSN.

Se implementd un filtro de Kalman para
estimar la intensidad de la senal recibida
(RSSI) en condiciones de ruido.

CONCLUSIONES:

Se obtuvieron resultados significativos que
muestran que la solucién es una alternativa
viable para resolver uno de los problemas
mas comunes que se presenta al volar
vehiculos aéreos no tripulados.

El filtro de Kalman fue ideal para limpiar el

ruido la sefal, ya que su objetivo es
minimizar el error de las mediciones
incorporando todos los datos posibles:

informacion del modelo del sistema, ruido
del sistema y ruido de los sensores.
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