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OBJETIVOS:
• Implementar visión por 

computadora para reconocer los 
números del tablero

• Implementar herramientas de 
inteligencia artificial que permita 
encontrar la solución del 
rompecabezas dado el estado 
inicial y el estado final del tablero

• Implementar código G para la 
programación de los movimientos 
del robot

• Automatizar todo el proceso
• Implementar hardware y software 

de libre acceso

RESULTADOS:

DISEÑO DE LA SOLUCIÓN:
El diseño de la solución e implementación 
del sistema se describe mediante el 
siguiente diagrama:
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CONCLUSIONES:
• Uso de librerías y métodos de libre acceso permite realizar trabajos mas complejos y 

completos.
• Posible aplicación del proyecto para resolver problemas de la industria 4.0.
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El sistema se compone de lo siguiente:
• Máquina fresadora CNC 3040t
• IP Webcam
• Interfaz gráfica de usuario
• Algoritmo OCR (Reconocimiento óptico 

de caracteres)
• Algortimo de búsqueda A Estrella
• Script generador de código G
• Script para enviar datos con un 

protocolo de ventanas deslizantes


