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DISENO E IMPLEMENTACION DE UN BASURERO
CLASIFICADOR INTELIGENTE

OBIJETIVOS: DISENO E IMPLEMENTACION:

* Disefar un sistema mecatronico capaz de * Se utilizdo vision por computadora para el
clasificar y separar los diferentes reconocimiento de los elementos dentro del
materiales encontrados en la basura. basurero debido a la gran variedad de

* Facilitar la separacién de basura de tal caracteristicas que pueden existir dentro de
forma que se incentive el reciclaje. una misma clasificacion. Se utilizaron las

bibliotecas Detecto, ImageAl, SciKit, vy
OpenCV de Python.

* Debido a la indisponibilidad de material para
la construccion del prototipo se optd por un
modelo en SIMULINK.

e Se utilizaron sub bloques para la definicion
de l|la loégica de los pistones dentro del
modelo. Estos sub bloques reciben una
entrada y realizan la accién de expansion de
piston con base en esta entrada.

* Implementar un sistema que realice Ia
tarea de la forma mas eficiente posible.

RESULTADOS:

* La comunicacion entre el algoritmo de
reconocimiento y el modelo en SIMULINK se
hace mediante OPC UA.

RESULTADOS HASTA EL MOMENTO:

* Al momento de toma de muestras para el
entrenamiento de la red se detectd una

Figura 4: Vista isométrica del modelo 3D
del diseno propuesto

) e I a— afectacion significativa en las imagenes
ol bl o I I ocasionado por la iluminacion dentro del
i = = | ambiente y la reflexion de la luz sobre el
oM P — I aluminio.
{ I S  Se deben evitar practicas como el sobre
T entrenamiento de la red y la creacion de
Figura 14: Modelo base de simulacion muestras no validas. Una muestra no valida
en SIMULINK puede ser el resultado de transformaciones
geometricas sobre una muestra original.
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