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INSTITUTO TECNOLOGICO
AUTONOMO DE MEXICO

DISENO E IMPLEMENTACION DE UN SISTEMA CON VISION
POR COMPUTADORA PARA LA DETECCION DE EQUIPOS DE
PROTECCION PERSONAL DE UNA PLANTA INDUSTRIAL

DISENO E IMPLEMENTACION:

OBIJETIVOS:

* Diseflar un sistema inteligente que
detecte el uso completo y correcto de
equipo de proteccién en los trabajadores

* Desarrollar un sistema automatico que
sirva como mecanismo de seguridad para
el control de puertas y puntos de acceso.

* Implementar una soluciéon que utilice
ambos sistemas para su funcionamiento
practico, de este modo, crear una
solucién que facilite el cumplimiento de
las normas de seguridad de forma mas
automatizada.

RESULTADOS:

Se disefiaron 3 principales mdédulos para el
completar una solucién integral: vision por
computadora, automatizacién y control.

Para el mdédulo de vision se realizé una
compilacidon de imagenes de entrenamiento
y se utilizd el algoritmo de YOLOv3 para el
entrenamiento del modelo de visidn.

Se implementd un circuito con una rutina de
automatizacion por medio de Arduino con el
objetivo de brindar el sistema automatico

Se integraron ambos sistemas por medio de
un moédulo de control que administra las
sefialas de entrada y salida.

CONCLUSIONES:

Se obtuvieron resultados significativos que
muestran que la solucién es una alternativa
viable para la deteccion de equipos de
proteccidon personal. EI modelo ofrece gran
confiabilidad para casos con objetivos
aislados.
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