ITE m INSTITUTO TECNOLOGICO
AUTONOMO DE MEXICO

DISENO E IMPLEMENTACION DE
MOTORES DE FLUJO AXIAL

OBJETIVOS: DISENO DE LA SOLUCION:
« Desarrollar un prototipo funcional de El disefio se centrd en el rotor dado que sera
un motor eléctrico de flujo axial la parte movil:

 Implementar el prototipo

* Definir una aplicacion alternativa a
soluciones existentes de movilidad

El sistema se compone de lo siguiente: * 3 bobinas norte

* Rotor * 3 bobinas sur

e 28 imanes de neodimio 2 Puentes H Duales

* Eje de aluminio * Arduino Mega con codigo controlador
RESULTADOS:

Torque: T = uBsenf = (0.12)(1.5T)(sen30°) = 0.09N *m
Motor Power: P =0.18*100 = 18W
Input Power:  p =y « [=7.2V*3A=21.6W

. Pout _ 1
Eficiency: n = =

8 _ — 0
= = 0.833 = 83.3%

VENTAIJAS:

* Menor tamano

* Menos peso

* Mayor torque

* Mayor eficiencia por densidad energética

Alumno: Fernando Vega Roque Carrera: Ingenieria Mecatronica
Asesor: Sergio Romero Hernandez Semestre: Otono 2022
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