
DISEÑO E IMPLEMENTACIÓN DE 
MOTORES DE FLUJO AXIAL

Carrera:      Ingeniería Mecatrónica 
Semestre:  Otoño 2022

OBJETIVOS:

RESULTADOS:

DISEÑO DE LA SOLUCIÓN:

El diseño se centró en el rotor dado que será 
la parte móvil:

Alumno: Fernando Vega Roque
Asesor:    Sergio Romero Hernández 

El sistema se compone de lo siguiente:
• Rotor
• 28 imanes de neodimio
• Eje de aluminio

• Desarrollar un prototipo funcional de 
un motor eléctrico de flujo axial 

• Implementar el prototipo

• Definir una aplicación alternativa a 
soluciones existentes de movilidad

• 3 bobinas norte
• 3 bobinas sur
• 2 Puentes H Duales
• Arduino Mega con código controlador

VENTAJAS:

• Menor tamaño 
• Menos peso
• Mayor torque
• Mayor eficiencia por densidad energética 

𝜏 = 𝜇𝐵𝑠𝑒𝑛𝜃 = 0.12 1.5𝑇 𝑠𝑒𝑛30° = 0.09𝑁 ∗ 𝑚

𝑃 = 0.18 ∗ 100 = 18𝑊

𝑃 = 𝑉 ∗ 𝐼= 7.2V*3A=21.6W

𝜂 =
𝑃𝑜𝑢𝑡

𝑃𝑖𝑛
= 

18

21.6
= 0.833 = 83.3%

𝑇𝑜𝑟𝑞𝑢𝑒:

𝑀𝑜𝑡𝑜𝑟 𝑃𝑜𝑤𝑒𝑟:

𝐼𝑛𝑝𝑢𝑡 𝑃𝑜𝑤𝑒𝑟:

𝐸𝑓𝑖𝑐𝑖𝑒𝑛𝑐𝑦:

INSTITUTO TECNOLÓGICO

AUTÓNOMO DE MÉXICO
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